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• WP6/IP Pedro J Sanz

• Comportamientos Autónomos 
(Control) garantizan la 
aproximación del Robot a la red y 
el rastreo de su superficie

• Nuevos algoritmos (IA) permiten la 
detección de defectos, y su 
geolocalización

• TRL entre 3 y 4

• Colaboración buscada para la 
transferencia: Licencia y 
contratación de servicios I+D
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