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Objetivos globales del WP6

• Objetivo 6.1. Mejoras Tecnológicas en la Monitorización 
y Supervisión, en Tiempo Real, para una Acuicultura de 
Precisión, basadas en Redes de Sensores, IoT, IA, y 
Robótica.

• Objetivo 6.2. Evaluación, modelización y mitigación de 
riesgos e interacciones ambientales para una acuicultura 
resiliente y sostenible: desde la selección de sitio hasta la 
trazabilidad del producto.
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Tareas globales del WP6 (Objetivo 6.1) 

• 6.1.1. – Estimación y control de la biomasa de peces y de los 
procesos de alimentación.

• 6.1.2. – Análisis del paisaje sonoro en granjas marinas y 
relación con el comportamiento de los peces.

• 6.1.3. – Robótica y sensorización aplicada al mantenimiento 
de instalaciones acuícolas.

• 6.1.4. – Herramientas computacionales aplicadas al análisis 
del entorno hidrodinámico de las instalaciones de 
acuicultura y sus necesidades de aireación.
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Tareas globales del WP6 (Objetivo 6.2) 

• 6.2.1. – Planificación Espacial adaptativa.

• 6.2.2 – Interacciones ambientales y socioeconómicas: 
prevención, contingencia y mitigación.

• 6.2.3 – Herramientas de modelización para aplicaciones en 
la gestión ambiental de la acuicultura en un contexto de 
cambio climático.
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Principales resultados
• 6.1.1. – Estimación y control de la biomasa de peces y 

de los procesos de alimentación.
• Diseño de un equipo de adquisición de videos estereoscópicos 

apropiado para la monitorización de peces en jaulas de cultivo.

• Construcción de los prototipos de sondas acústicas. 
Introducción de mejoras hardware.

• Contactos con las empresas del sector para la instalación.

• Mejoras de los algoritmos integrando lo realizado en otros 
proyectos.

• Detección automática de ecos individuales y tracking.

Feeding started

 School at 
surface: 
fishes are 
attracted by 
falling 
pellets
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Grado de consecución de las tareas

25%

33%

33%

Tarea 6.1.1. Estimación y control biomasa

Diseño equipo video y análisis

Acústica y análisis

Integración sistemas
10%
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Principales resultados
• 6.1.2. – Análisis del paisaje sonoro en granjas marinas 

y relación con el comportamiento de los peces.

• Mejora de algoritmos de detección de silbidos de delfín mular.

• Caracterización de sonido de barcos.

• Análisis automático de datos AIS.
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Grado de consecución de las tareas

20%

20%

20%

Tarea 6.1.2. Paisaje sonoro y bienestar

Red de observarción acústica pasiva

Correlación paisaje sonoro/bienestar
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Principales resultados
• 6.1.3. – Robótica y sensorización aplicada al 

mantenimiento de instalaciones acuícolas.
• Avances en análisis de imagen para inspección automatizada 

de redes.

• Avances en robotización para la reparación de redes.

• Desarrollo pez robótico portador de biosensores

• Test funcional a 35 psu de Fosfatasa Alcalina, 
Acetilcolinesterasa y Glutatión S-transferasa.

• Funcionalización de matrices para integrar enzimas.

• Test biosensor fosfatos (alta sensibilidad).

ALP@AETAC Biosensor
Dynamic range 0.5-5 mM
Sensitivity 2.82 µA mM-1

LOD 0.1 mM (3 ppm P)
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Grado de consecución de las tareas

25%

40%

15%

Tarea 6.1.3. Robotización y sensorización

Diseño robot mantenimiento redes

Sensores bajo coste para GEI

Biosensores
50%

Integración sensores-robot
0%
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Principales resultados
• 6.1.4. – Herramientas computacionales aplicadas al 

análisis del entorno hidrodinámico de las instalaciones 
de acuicultura y sus necesidades de aireación.

• Modelo CFD de la distribución de gas producida por difusores 
de aireación en jaulas de piscifactorias

• Modelo CFD para el estudio del efecto Fouling en las redes  
(sobre la oxigenación de las redes en función de la corriente 
marina).

• Avance en el desarrollo de sondas y equipos de medidas para 
la caracterización de la hidrodinámica de la aireación con 
difusores en las jaulas marinas

http://www.youtube.com/watch?v=lhghKcysK48
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Grado de consecución de las tareas

15%

20%

30%

Tarea 6.1.4. Computación entorno hidrodinámico

Modelización hidrodinámica y modelo CFD aireación

Modelización hidrodinámica y modelo CFD jaulas

Aplicación in-situ aireación en instalaciones
0%

http://martech-workshop.org/

http://martech-workshop.org/
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Principales resultados
• 6.2.1. – Planificación Espacial adaptativa.

• Recopilación y adecuación de variables espaciales 
(profundidad, hábitats, corrientes…) y usos (AMPs, 
acuicultura…). Revisión bibliográfica de rangos óptimos y 
subóptimos para diferentes especies.

• Publicación del modelo de capacidad de carga MACCAM.

• Aplicación de MACCAM en un SIG, capas y análisis listo.
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Grado de consecución de las tareas

25%

50%

25%

Tarea 6.2.1 Planificación Espacial Adaptativa

Análisis Planificación Espacial

Aplicación modelo capaciad de carga en SIG

Integración resultados en ACUIVISOR
0%
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Principales resultados
• 6.2.2 – Interacciones ambientales y socioeconómicas: 

prevención, contingencia y mitigación.

• Matriz para meta-análisis con todos los datos de Planes de 
Vigilancia Ambiental de la Comunidad Valenciana (futuro TFG).

• Publicación sobre aspectos socieconómicos del consumo de 
productos pesqueros (acuicultura).

• Manuscritos sobre la interacción acuicultura-pesca, escapes 
masivo por sabotaje y trazabilidad con metabolómica y 
lipidómica.
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Grado de consecución de las tareas

30%

33%

Tarea 6.2.2. Interacciones ambientales

Adaptación herramienta Lagrangiana

Gestión adaptativa de escapes
50%

DNA ambiental
0%

33%

Meta-análisis PVAs



This study forms part of the ThinkInAzul programme and was 
supported by MCIN with funding from European Union 
NextGenerationEU (PRTR-C17.I1) and by Generalitat Valenciana

Principales resultados
• 6.2.3 – Herramientas de modelización para 

aplicaciones en la gestión ambiental de la acuicultura 
en un contexto de cambio climático.

• Selección de modelo de corrientes adecuado.

• Adquisición de equipos y selección de puntos de muestreo.

• Modelización espacio-temporal y propuestas de mitigación del 
riesgo climático en acuicultura marina.

• Modelos preliminares mortalidad/variables ambientales para 
clóchina, dorada y lubina



This study forms part of the ThinkInAzul programme and was 
supported by MCIN with funding from European Union 
NextGenerationEU (PRTR-C17.I1) and by Generalitat Valenciana

Grado de consecución de las tareas

25%

10%

Tarea 6.2.3. Modelización para gestion ambiental

Aplicación herramienta Lagrangiana

Base de datos modelización bayesiana
50%

Modelización de eventos extremos
0%

40%

Modelo numérico 3D de corrientes
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Hoja de ruta 6 próximos meses
• Test prototipo RoboFish y  mockup redes acuicultura (prototipo para detección de 

roturas).

• Instalación experimental de equipos y validación modelos CFD.

• Instalación de equipos de imagen y acústica en instalaciones.

• Muestreos in-situ para validación de modelos de corrientes.

• Recopilación de datos para modelización, alternativamente utilizar datos ya 
publicados.

• Comienzo tarea DNA ambiental.

• Publicación manuscritos (3-4) y difusión en congresos.
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